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Premier grain

Cliguer ici pour entendre un sdPas mal pour un début. Voici maintenant unecc. La méme
vidéo, dont on affiche le "poster” :
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Le gras indique un grain ou le concept est dé-
fini; I'italique indique un renvoi a un exercice ou un
exemple, le gras italique a un document, et le romain
a un grain ou le concept est mentionné.
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